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BOT’N ROLL ONE A 

              

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Detecção de obstáculos por Infravermelhos 

Medição da 
tensão da bateria 

Buzzer  

Fusível de proteção 
contra curto-circuito 

Conector USB para 
programação do 

ATmega328 

Dois motores DC de 12V 
e duas rodas motrizes 

Botões de pressão 

8 Entradas Analógicas 
(seguidor de linha) 

14 I/O’s Digitais 

ICSP para Programação 
do PIC18F45K22 Barramento de 

comunicação I2C 

Microprocessador 
ATmega328 

Dupla Ponte H para 
acionamento dos motores 

Roda fixa e ajuste da inclinação do robô 

Controlo de Servos 

Entrada para encoders 

Ajuste do contraste e 
luminosidade do LCD 

Interruptor ON/OFF 

Barramento de 
comunicação I2C 

6 Entradas Analógicas 

Microprocessador 
PIC18F45K22 

Botão de Reset 

LEDs de DEBUG 

LCD alfanumérico 16X2 

Reguladores de tensão 


