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BOT’N ROLL ONE C 

 

 

Detecção de obstáculos por Infravermelhos 

2 LEDs de DEBUG 

Medição da tensão da bateria 

Buzzer  

Socket XBEE para comunicação sem fios 

Fusível de protecção contra curto-circuito 

Interruptor ON/OFF 

Conector USB para programação 

Dois motores DC de 12V 

e duas rodas motrizes 

Receptáculo para inserção de um LCD 

9 Entradas Analógicas 

4 I/O’s Digitais 

ICSP para Programação em C  

Barramento de comunicação I2C 

Processador PICAXE 40X2 a 32MHz 

Comunicação Série RS232 TTL 

Dupla Ponte H para accionamento 

dos motores 

Roda fixa e ajuste da inclinação do robô 

RESET e tensões de 3,3V e 5V 

Ligação I2C para LED’s RGB 

Expansão do barramento I2C 


