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Como actualizar o firmware:

A actualizacdo do firmware da OMNI-3MD efectua-se descarregando um ficheiro .hex para
a memoria do microcontrolador PIC30F6010A.

O ficheiro .hex é disponibilizado pela botnroll.com na pagina de suporte do produto:

http://botnroll.com/omni3md/

Para descarregar o ficheiro .hex para a placa sera necessario:
- O ficheiro .hex que sera descarregado para a OMNI-3MD;

- Um programador PICkit2 ou PICkit3;

- Um computador.

- O software para o programador PICKit;

Onde encontrar o software para o programador:
Podem descarregar o software para o programador PICkit2 no seguinte link:

http://www.botnroll.com/omni3md/downloads/PICkit 2 v2.61.00 Setup A.zip

Podem descarregar o software para o programador PICkit3 no seguinte link:

http://www.botnroll.com/omni3md/downloads/PICkit 3 Programmer 1 0 Setup A.zip

Instalar o software do programador PICkit no computador:
- Extrair do ficheiro .zip a pasta que contém o ficheiro de instalagao.

- Abrir o ficheiro contido na pasta para iniciar a instalacao.
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Descarregar o ficheiro .hex para a OMNI-3MD utilizando um PICkit3:

Bl

ade do Minka

SAR
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1- Ligar o PICkit3 a uma porta USB do computador;
2- Abrir o software de programacao PICKit3;
3- O programador serd detectado e o led STATUS ficara verde;

4- Selecione o dispositivo (Device) dsPIC30F6010A;

File Device Family Programmer Tools View Help
Device Configuration

Configuration: C... 8. &_. 3.
Devicee: @ |dsPIC30F6010A v A 0. C.
Checksum:  AD1A

|F0und PICkit 3, SN: BUR120297823 @ MICROCHIP

Target Power

] on
[C] mCLR

50 -

[ Read ll Write ll Verify ll Erase Il Blank Check l

Program Memory
Enabled |Hex Only

V] Source: |None (Empty/Erased)

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... -
0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... =
0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

¢... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF...

0... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... FF... ¥
Enabled  |Hex Only - + Write Device
000 F...F...F...F...F...F...F... F... P
010 Fuo. Foew Fowe Fuee Fawe Fuwa Fuuw Fuuw = Export Hex File
020 Fouoo. Feuo Fowo Fawo Fuuo Fuwo Fuun Fuu |
030 F...F...F...F...F...F...F...F... Plcklt“'a

040 F... F... F. F...F...F...F...F... -

5- Certifique-se que Program Memory e EEPROM Data estdo activados (Enabled);
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6- Inserir o programador PICkit3 no conetor JP1 da OMNI-3MD de acordo com a imagem
seguinte, certificando-se que existe boa ligacdo eléctrica entre o programador e a OMNI-

3MD;

7- Alimentar o circuito de controlo da OMNI-3MD (pelo barramento 12C);

8- Apagar completamente a meméria actual da OMNI-3MD incluindo a EEPROM clicando

no botdo “Erase”;

9- Importar o ficheiro .hex clicando em “File”->"Import Hex" e seleccione o ficheiro .hex

com o novo firmware;

o @I_Iﬁ
File | Device Family Programmer Tools View Help
| Import Hex  Ctrl+] |

Export Hex Ctrl+E —_— Configuration: C... 8. 8. 3.

PICkit 3 Programmers = &%

Impaort Device File

Exit Ctrl+Q

TSRS T

10-Clique no botdo “Write” e o firmware sera descarregado para a OMNI-3MD.

Nota:

Terd que calibrar o rob6 para efectuar movimentacdao com controlo PID.
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